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D 01.01.01

WYMAGANIA OGOLNE
1. Wstep

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacjichrecznej (SST) g wymagania ogolne dotygze wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z napragvnawierzchni gruntowych drég gminnych, wg wykazii:Sokola w Grodzisku Maz.,
ul. Partyzantéw w Chrzanowie Matym, ul. Lotniczaili Minerska w Kadach, ul. Jabtoniowa w Opypach, Iglasta
i ul. Krancowa (z ,stgaczami’) w Radoniach, ul. Szoslanda i ul. Wilczaazv ze skrzyowaniem ulic: Wilcza
— Skowronkowa — Pawia w Adamawie, al.Swierkowa w Ksizenicach.

1.3.  Zakres stosowania ST.
Specyfikacje Techniczne stangwizes¢ Dokumentéw Przetargowych i naleje stosowa w zlecaniu i wykonaniu robot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.4.  Zakres robot ob¢tych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgnujymagania ogolne, wspoélne dla robét eppgh Szczegotowymi
Specyfikacjami Technicznymi, wydanymi dla poszc4egéh asortymentow robét drogowych.

Wszystkie przewidziane roboty @bg¢ s nastpujacymi Szczegbtowymi Specyfikacjami Technicznymi:

str.
D.01.00.00 | ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01.| Wyznaczenie trasy i punktow wysakowych 6
D.01.03.08 | Regulacja pionowa studzienek guizea podziemnych 9
D.02.00.00 | ROBOTY ZIEMNE
D.02.01.01 | Wykonannie wykopow 11
D.04.00.00 | PODBUDOWY
D.04.01.01 | Korytowanie wraz profilowaniem i zagczaniem podi@a 13
D.05.00.00 | NAWIERZCHNIE
D.05.04.02 | Nawierzchnia z betonowego kruszywa tagarstabilizowanego mechanicznie 17
D.06.00.00 | ROBOTY WYKONCZENIOWE
D.06.04.01 | Rowy 20

1.5. Ogélne wymagania dotygzre robot
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przeieaWykonawcy teren budowy.

1.5.2. Zgodnéé roboét ze ST

Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenkgkmzane przez Inwestora Wykonawcy stagoezbsé umowy,

a wymagania wyszczegolnione ¢hy w jednym z nichgsobowiazujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w catej
dokumentacji. Naley stosowad si¢ do opisu przedmiotu zamdwienia.

Wykonawca nie me wykorzystywa btedéw lub opuszczew ST, a o ich wykryciu powinien natychmiast povoau¢
Przedstawiciela Zamawigjego, ktdry zleci dokonanie odpowiednich zmian paiprawek autorowi. Wszystkie wykonane
roboty i dostarczone materiatgdy zgodne ze ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za zawarkoi docelowe, od ktérych dopuszczalne
s3 odchylenia w ramach oldlenego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow énséntéw budowli musza wykazyda
zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentgcprojektows lub ST i wplynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane
i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
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1.5.3. Ochronarodowiska w trakcie realizacji robot.

W trakcie realizacji rob6t Wykonawca jest zobgméiny zna i stosowé sie do przepisow zawartych we wszystkich
regulacjach prawnych w zakresie ochraimgdowiska. W okresie realizacji, do czasu zalaenia robot, Wykonawca
bedzie podejmowat wszystkie uzasadnione dziataalsy stosowasie do wszystkich przepiséw i normatywéw w zakresie
ochronysrodowiska na placu budowy i poza jego terenem,aénilziatar szkodliwych dla innych jednostek wgptijacych

na tym terenie w zakresie zanieczyszczetasu lub innych czynnikéw powodowanych jeg@tignccia.

1.5 4. Zabezpieczenie i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasiniejcych obiektow (jezdnie, znaki
drogowe, bariery ochronne, gdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w adkresealizacji inwestycji,
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczape takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtay ten sposéb bezpiecmtwo pojazdow

i pieszych.. Wykonawca zapewni state warunki widmézi w dzier i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzglldéw bezpieczestwa.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony
z Przedstawicielem Zamawi@ggo oraz przez umieszczenie, w miejscachstiéeh okrélonych przez Przedstawiciela
Zamawiajicego tablic informacyjnych, ktérych tiebedzie zatwierdzona przez Przedstawiciela Zamawa&jo.

1.5.5. Ochrona przeciwpgarowa.

Wykonawca bdzie stosowat si do wszystkich przepisow prawnych oberijacych w zakresie bezpiearstwa
przeciwpaarowego. Bdzie stale utrzymywat wyposganie przeciwpparowe w stanie gotowoi, zgodnie z zaleceniami
przepisOw bezpiechastwa przeciwpgarowego, na placu budowy, we wszystkichgdezniach maszynach i pojazdach
oraz pomieszczeniach magazynowych. Materialy tabhup kda przechowywane zgodnie 2z przepisami
przeciwpaarowymi, w bezpiecznej odlegdic od budynkéw i sktadowisk, w miejscach nieadpstych dla oséb trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstate wniku pazaru, ktéry moégitby powstaw okresie
realizacji rob6t lub zostat spowodowany przez lgdielwiek z jego pracownikow.

1.5.6. Ochrona wiasngci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochkomnakéw geodezyjnych, instalacji na powierzchningie za urzdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. Wykonawca zapewni wtwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemyem
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla wszelkiego rodzaju robét,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefnia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Przedstawiciela Zamawigjego i wladze lokalne o zamiarze rozpgma robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Przadstiela Zamawiajcego i zainteresowane wladze oragdie

Z nimi wspotpracowat dostarcaajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu a&pr

Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wizktia instalacji na powierzchni
ziemi i urzdzer podziemnych.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglonieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposdéb
powodujcy minimalne niedogodroi dla mieszkacow.

Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydoieszkaniowej w gsiedztwie budowy, spowodowane jego
dzialalngcia.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktére w sposéb trwatygsszkodliwe dla otoczenia, nieedy dopuszczone do zycia. Nie dopuszcza
sie materiatdbw wywotuicych szkodliwe promieniowanie o egeniu wikkszym od dopuszczalnego, olltnego
odpowiednimi przepisami.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a zakaczeniu robét ich szkodlivédé zanika
(np. materiaty pylaste), mady¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.

1.5.8. Ograniczenie obaizen o0si pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé sic do ustawowych ogranicienaciskdw osi na drogach publicznych przy transgorc
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkiezlzdne zezwolenia i uzgodnienia
od witasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie
bedzie powiadamiat Przedstawiciela Zamawiaigo. Przedstawiciel Zamawjapgo mae polecé, aby pojazdy nie
spetniajce tych warunkoéw zostaly usgté z terenu budowy. Pojazdy powogli¢ nadmierne obgienie osiowe nie dala
dopuszczone nadwiezo ukaiczony fragment budowy w odsie terenu budowy i Wykonawcaedrzie odpowiadat
za napraw wszelkich rob6t ten sposob uszkodzonych, zgoripieleceniami Przedstawiciela Zamawéggo.
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2. Materialy i urz adzenia

2.1. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom

Materialy uznane przez Przedstawiciela Zamawego za niezgodne ze szczegotowymi specyfikacj@ctirticznymi
musza by niezwlocznie usugie przez Wykonawg z placu budowy. 3& Przedstawiciel Zamawiagego pozwoli
Wykonawcy wykorzystéa te materiaty do innych robo6t mite, dla ktérych zostaty one pierwotnie nabyte, teégdrtych
materiatbw mae by odpowiednio skorygowana. Edy rodzaj robdt wykonywanych zzyciem materiatéw, ktore nie
zostaly sprawdzone lub zaakceptowane przez Praeidstla Zamawiajcego, lgdzie wykonany na wlasne ryzyko
wykonawcy. Musi on zdawasobie sprawy ze te roboty mog by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe
i niezaptacone.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materiatow i zadzen

Wykonawca jest zobowkany zapewd, zeby materialy i urgdzenia tymczasowo sktadowane na budowie byty
zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzyniyieta jakas¢ i whkasndici w takim stanie jaki jest wymagany w chwili
wbudowania lub monta.

Musza one w kalej chwili byt dostpne dla przeprowadzenia inspekcji przez PrzedstalicZamawiajcego,

az do chwili, kiedy zostanuzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do sktadowania ialéteri urzdzehr beda zlokalizowane w miejscach zapewnionych
przez Wykonawg. Warunki skladowania i przechowywania materiatdwiagdzer powinny spetnid wymagania BHP.
Skltadowane materialy i przechowywaneadaizenia powinny b§ zabezpieczone przez Wykonawarzed uszkodzeniem.

2.3. Stosowanie materiatébw zamiennych

Jeili Wykonawca zamierzaay¢ w jakims szczegblnym przypadku materialy lub adzenia zamienne, inneznmivczeniej
uzgodnione lub inne niw szczegdtowych specyfikacjach technicznych, pmimiuje o takim zamiarze Przedstawiciela
Zamawiagcego przed ich zakupem. Wybrany i zatwierdzony zamy typ materialu lub ugdzenia nie mze by
zmieniany w terminie pniejszym bez akceptacji Przedstawiciela Zamayigo.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowrany do udywania jedynie takiego spri , ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych robot srodowisko.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowa prowadzenie rob6t zgodnie z terminami przewidzmny
w harmonogramie robét.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t musi Byutrzymywany w dobrym stanie

i gotowasci do pracy oraz hyzgodny z wymaganiami ochrodyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkOéw umowy zostaprzez
Przedstawiciela Zamawigjego niedopuszczone do rob6ét.

4. Transport

Srodki transportu musza zapewéiprowadzenie robét zgodnie z zasadami glkreymi w szczegdtowych specyfikacjach
technicznych oraz wskazaniami Inspektora nadzorerminach wynikajcych z harmonogramu robét.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszainsge wymagania dotyeze przepiséw ruchu drogowego,
szczegdlnie w odniesieniu do dopuszczalnych gglefiina osie i innych parametrow technicznyShodki transportu nie
odpowiadajce warunkom umowy, powinny Byisunégte z terenu budowy przez Wykonawc

Wykonawca jest zobowrany usuwé& na bigaco, na whasny koszt, wszelkie uszkodzenia i zayEmzenia
spowodowane przez jego pojazdy na drogach publatzoyaz dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rabgidnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodfi@a wymaganiami ST, oraz poleceniami Przedstawidelaawiajcego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania roboét.

Decyzje Przedstawiciela Zamawdeggo dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementobot keda oparte

na wymaganiach okéenych w dokumentach umowy i w ST, azekv normach i wytycznych.

Polecenia Przedstawiciela Zamaw@ggo powinny b§ wykonane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez
Przedstawiciela Zamawigjego, pod gribg zatrzymania robét.

Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. Kontrola jako $ci robét.

6.1.  Zasady kontroli jakdci rob6t

Celem kontroli robét &dzie take sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, akiygm¢ zatazong jakos¢ robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robo6t i jakgci materiatow.

3
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6.2. Badania prowadzone przez Przedstawicieamawiajagcego

Przedstawiciel Zamawigiego jest uprawniony do dokonywania kontroli, podga prébek i badania materiatow.
Przedstawiciel Zamawigego, po uprzedniej weryfikacji systemu kontradbdt prowadzonego przez Wykonawc
bedzie ocenid zgodnd¢ wykonanych robét i iytych materialbw z wymaganiami szczegétowych spkagfi
technicznych. Przedstawiciel Zamawi@ggo mae pobierd probki i prowadzt badania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to poleci on Wykonawcy lub
zleci niezalenemu laboratorium, przeprowadzenie powtérnych lalatkowych bada albo oprze si wylacznie na
whasnych badaniach przy ocenie zgodmanateriatlow i robot ze szczegdtowymi specyfikagjgechnicznymi. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych Ilub dodatiotv badé i pobierania prébek zostanponiesiona przez
Wykonawe.

7. Obmiar robét
Podstaw rozliczenia robo6t dalzie rozliczenie ryczattowo ifciowe.

8. Odbidr robdt

Roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru:

a/. Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b/. Odbiorowi ostatecznemu.

8.1. Odbior robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbiér robdt zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci wykonania robdt,
ktére w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiviajagcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego gmstobot.

Odbioru robét dokonuje Przedstawiciel Zamawéego. Gotow& danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca
pisemnie. Jak& i ilo$¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Przedstawiciel Zamawéago.

8.2.  Odbior ostateczny.

8.2.1. Zasady odbioru ostatecznego robét.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeegmavykonania robét w odniesieniu do ichidp jakasci | wartgsci.
Catkowite zakéczenie robdt oraz gotodd do odbioru ostatecznegoedrie stwierdzona przez Wykonagvc
z powiadomieniem na frie o tym fakcie Przedstawiciela Zamawizggo.

Odbioér ostateczny robét nagpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez
Przedstawiciela Zamawigjego zakaczenia robo6t i przygcia dokumentow.

Odbiér ostateczny robét dokona komisja wyznaczazazpZamawiajcego w obecnii Przedstawiciela Zamawigiego

i Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadadowej na podstawie przedionych dokumentéw, oceny
wizualnej oraz zgodrgi wykonania robét.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozigazsrealizacja ustafe przyjetych w trakcie odbioru robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania tatzéipetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot aegowych lub robét uzupetnigych komisja przerwie swoje
czynnaci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, jaka¢ wykonanych rob6t w poszczegdlnych asortymentatdradacii i nie
ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu dezpieczastwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.2.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robdt jest protokdt odbioru ostatecznego Otob
sporzdzony wg wzoru ustalonego z Zamaw@jm.

W przypadku gdy wedtug komisji, roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego néglgp gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcanagzy ponowny termin odbioru ostatecznego robat.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzunpehcych wyznaczy komisja.

9 Podstawa ptatn£ci.

9.1.  Ustalenia ogolne.
Ptatnag¢ zgodnie z harmonogramem ustalonym z Zamajamn w terminie zgodnym z umaw

9.2, Warunki umowy i wymagania ogélne.
Koszt dostosowaniagtdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w ST obejmuje wszystkie warunki
okreslona w ww. dokumentacji, a nie wyszczegélnione \sztorysie.

4
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10. Przepisy zwazane.

10.1. Normy i normatywy
Wszystkie roboty nalsgy wykona zgodnie z obowizujgcymi w Polsce normami i normatywami.

10.2. Przepisy prawne
Wykonawca jest zobowrany znd wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przégdze pastwowe
jak i lokalne oraz inne prawne i wytyczne, ktépews jakiejkolwiek sposob zwrzane z prowadzonymi robotami ¢dzie

w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regujtycznych w trakcie realizacji robét.

Najwazniejsze z nich to:

1. Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 - Ustawa z dhigpca 1994 r. — Prawo budowlane.

2. Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 - Rozpmizenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca®2@. w sprawie
dziennika budowy, montg i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtosianzawierajcego dane dotygze
bezpieczastwo pracy i ochrony zdrowia.

3. Dz. U. z 2001 r. Nr 138, poz. 1554 - Rozpmizenie Ministra Infrastruktury z dnial9 listopad202 r. w sprawie
rodzajow obiektéw budowlanych, przy ktorych reatizajest wymagane ustanowienie inspektora nadzoru
inwestorskiego.

4. Dz. U. z 2003 r. Nr 120, poz. 1126 - Rozpgmizenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. w sprawie
informacji dotycacej bezpieczé&stwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigcsteva i ochrony zdrowia.

5. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzifiz. U. Nr 14, poz. 60 z gdiejszymi zmianami).

6. Instrukcja DP- T 14 o dokonywaniu odbioru robétglavrych i mostowych realizowanych na drogach zarkiels
krajowych i wojewddzkich GDDP Warszawa 1989 r. wzga¥niejszymi zmianami.
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WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. Wstep

Grupa robot: Roboty w zakresie przygotowania terenypod budowe.
KOD CPV: 45100000-8

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej T$Ss wymagania dotycge wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktow wys@iowych w ramach naprawy nawierzchni gruntowych gdré
gminnych, wg wykazu: ul. Sokola w Grodzisku Ma4., Rartyzantéw w Chrzanowie Matym, ul. Lotniczali Minerska
w Kadach, ul. Jabtoniowa w Opypach, ul. Iglasth Kuancowa (z ,segaczami”) w Radoniach, ul. Szoslanda i ul. Wilcza
wraz ze skrzyowaniem ulic: Wilcza — Skowronkowa — Pawia w Adamnie, al.Swierkowa w Ksizenicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna SST jest stosowana jakaimlekt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu ilizsziji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t amanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i magcymi na celu wyznaczenie w terenie przebiegu tchisgowej.

1.3.1.Wyznaczenie trasy i punktéw wysadkmwych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z wyznaczeniem trasy i punktow wys@iawych wchodz:
— wyznaczenie o0si trasy,
— wyznaczenie punktéw wysokciowych (reperéw roboczych),
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochronoh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt trasy.
2. Materialy

2.1. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktdw gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym
albo rury metalowe o diugoi okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énie
srednie od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istgggfj nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i diugéci od 0,04
do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtuga¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
3. Sprzet

3.1. Sprat pomiarowy

Do wyznaczenia sytuacyjnego trasy i punktow wysolawych naley stosowé nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do wyznaczenia trasy drogowej i jej kbdw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.



Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D 01.01.01

4. Transport
4.1. Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. Wykonanie rob6t

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien uzy&kal Zamawiajcego lokalizagj pocztkow i koncow
odcinkow robét.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mp@y¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikoéw pomiaréw przez Przedstawiciela Zamawgago.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygjo zostan zniszczone przez Wykonawdéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komean dalszego prowadzenia roboét, to zastare odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidjoealizacji robét nales do obowizkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osaiy i punktéw wysokasciowych

Punkty gtéwne powinny liyzastabilizowane w sposoéb trwaty, prziyciu pali drewnianych, a tak dowipzane
do punktéw pomocniczych, palonych poza granickorytowania.

Wysokaciowe wyznaczenie osi trasy powinno w sposéb plyodwzorowywé uksztattowanie istniegej drogi,
dostosowujc sk do rzdnych zjazdow na posesjesgdujce z pasem drogowym oraz korygijjednoczénie lokalne
deformacje istnigjcej nawierzchni. Spadki podine powinny by mniejsze od ok. 5,0%.

Repery robocze nailg zatazy¢ poza granicami robét zgdanych z wykonaniem trasy drogowej.

Jako repery robocze nalewykorzyst@& punkty state na fundamentach ogradzena fundamentach zjazdéw na posesje
sgsiadupce z pasem drogowym.

5.3. Odtworzenie osi trasy

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w odlegléci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej nico 25 metréw.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatbw wymienionych w pkt.2.1.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca rob6t zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagyaobot.

Tyczenie osi trasy, w przypadku braku stalych eletow zagospodarowania terenu ufivaiajgcych
jednoznaczne okékenie granic pasa drogowego, nalewykona& w oparciu o dane geodezyjne utliwiajace
zlokalizowanie granic pasa drogowego. Uzyskanié tj@nych natey do obowizkdéw Wykonawcy.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi koryta i pobocza w odgiach
dostosowanych do uksztattowania terenu oraz gearmay drogowej.

Do wyznaczania kragdzi koryta i pobocza natg uzywa¢ materiatdw wymienionych w pkt.2.1.

Profilowanie przekrojdw poprzecznych musi ufiveia¢ wykonanie nawierzchni o ksztalcie zgodnym
z SST D.05.04.02Nawierzchnia z betonowego kruszywa tamanego stabittnego mechanicznie.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrola jakdci prac pomiarowych zwranych z wyznaczeniem trasy i punktow wys@kowych polega
na wizualnej ocenie wyznaczonej trasy. W przypadttaku statych elementéw zagospodarowania terenuwlumig gcych
jednoznaczne okfékenie granic pasa drogowego, przebieg wytyczoregytrnaley sprawdzt w odniesieniu do sieci
poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej uzyskanegpi/ykonawe.

7. Obmiar robét
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) wytyczonej trasy w terenie.
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8. Odbidr robot
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér robét zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie wizualnej oceny wyznaczonej
trasy. W przypadku braku statych elementéw zagosmodania terenu unibwiajacych jednoznaczne oldlenie granic
pasa drogowego, odbidr wytyczonej trasy ¢@sje na podstawie szkicow z pomiaréw geodezyjnych.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
— wyznaczenie punktéw gtownych osi trasy i punktéwsekgciowych,
— ewentualne wyznaczenie pasa drogowego,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie punktéw wysokciowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie utatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK URZ ADZEN PODZIEMNYCH
1. WSTEP

Grupa robotRoboty pomocnicze w zakresie ruroaigéw i kabli
KOD CPV: 45232000-2
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji TechniczpgSST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej T8Ss wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z regulagj pionowg studzienek uggdzer podziemnych w ramach naprawy nawierzchni gruntdwylrég
gminnych, wg wykazu: ul. Sokola w Grodzisku Mazl. WPartyzantow w Chrzanowie Matym, ul. Lotnicza
i ul. Minerska w Kadach, ul. Jabtoniowa w Opypach, Iglasta i ul. Kracowa(z ,segaczami”) w Radoniach,
ul. Szoslanda i ul. Wilcza wraz ze skipyvaniem ulic: Wilcza — Skowronkowa — Pawia w Adamome, al. Swierkowa
w Ksigzenicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stowpwako dokument przetargowy przy zlecaniuizeegi robdt wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegblowej Speasjfi Technicznej dotyaeee] regulacji pionowej studzienek grizen
podziemnych obejmyipvykonanie pionowej regulacii istraelych naziemnych elementéw gizeh infrastruktury techniczne.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgoddo z poleceniami
Przedstawiciela Zamawiaggo.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty do wykonania robét
Materiatami do wykonania rob6t ehjch zakresem niniejszej SSE s
- beton C16/20,
- cegla kanalizacyjna,
- zaprawa cementowa ( 8 MPa) .
Do wykonania rob6t oblych zakresem niniejszej SST ima zastosowainne materialy, po wciriejszym zaakceptowaniu
ich przez Przedstawiciela Zamawiggo.

3. SPRZET

3.1. Sprat do wykonania robét
Roboty zwizane z pionowregulacy naziemnych elementdw ydzeh infrastruktury technicznej nalgwykonywa recznie
przy zastosowaniu udzer pomocniczych np. mtotoéw pneumatycznych i innyetkeaptowanych przez Przedstawiciela Zamaeagp.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatow
Nie okréla sk szczegdlnych wymagalla transportu materialow nierimych do wykonania rob6t oklenych w niniejszej SST.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Pionowa regulacja naziemnych elementawz gdzen infrastruktury technicznej

Regulag} naziemnych elementéw adzen infrastruktury technicznej nalewykona przy zastosowaniu cegly kanalizacyjnej,
betonu C16/20 lub innych zaakceptowanych przeziftessiciela Zamawiggego materiatlow, po odsteoiu regulowanych elementéw i ich
demontau, dostosowdp wysokd¢ posadowienia do wymaganego poziomu.

Po wykonaniu robét teren wokét regulowanych eleéwvemtaley doprowad do stanu pierwotnego (wyprofilodva zagssci¢
zgodnie z wymaganiami SST lub Przedstawiciela Zaajgesgo.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Sprawdzenie @ytych materiatow
Sprawdzenie materiatdw ngstje poprzez ich wizuajrocer.

9
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarovy wykonywanych rob6t jest 1 szt. (sztuka) regulowhnyaziemnych elementéw gdze infrastruktury
technicznej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Spos6b odbioru robot

Roboty ohjte niniejsz SST obejmiaj

- odbior rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbior ostateczny,

- odbiér pogwarancyjny,

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platndg¢ za 1 szt. (sztylk regulowanego naziemnego elementydre infrastruktury technicznej naigprzyjmowa zgodnie z obmiarem
i ocery jakdsci wykonanych robot.

Cena wykonania robét obejmuije:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,

- odstongcie i demontaregulowanych elementow,

- pionovy regulacg regulowanego elementu,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10
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D 02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
1. Wstep

Grupa robot: Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow budowlanych; roboty ziemne
KOD CPV:45110000-1

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej T8Ss wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem wykopéw w ramach naprawy sezehni gruntowych drég gminnych, wg wykazu: ulk8a
w Grodzisku Maz., ul. Partyzantéw w Chrzanowie Mma}yul. Lotnicza i ul. Minerska w Kadach, ul. Jakitoma
w Opypach, ul. Iglasta i ul. Kti@owa(z ,ségaczami”) w Radoniach, ul. Szoslanda i ul. Wilczaavze skrzzowaniem
ulic: Wilcza — Skowronkowa — Pawia w Adamawie, al.Swierkowa w Ksazenicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycz zasad prowadzenia rob6ét zwanych z  wykopami
w ramach wykonania rowow.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna— budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albodrobnionych odpadéw przemystowych,
spehiajca warunki stateczioi i odwodnienia oraz przyjmaga obcizenia
od srodkéw transportowych i ugedzen na i w korpusie drogowym.

1.4.2. Glebokosé¢ wykopu — r&nica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

1.4.3. Wykop plytki - wykop, ktérego gihokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.4. Wykop sredni - wykop, ktérego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.5. Wykop gteboki - wykop, ktérego gibokas¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Podloze nawierzchni — grunt rodzimy Ilub nasypowy 4gcy bezpdrednio pod konstrukgj nawierzchni
do gkbokadici przemarzania.

1.4.7. Podtae budowli ziemnej] - strefa gruntu rodzimego panj spodu budowli,
w ktdrej wiasciwosci gruntu maja wptyw na projektowanie, wykonaneksploatagj budowli.

1.4.8. Skarpa —zewretrzna umocniona boczna powierzchnia nasypu lub wyko ksztalcie i nachyleniu dostosowanym
do wigsciwosci gruntu i lokalnych uwarunkowia

1.4.12. Pozostale okidenia g zgodne z obowkujacymi odpowiednimi normami i z definicjami podanymi
w D-00.00.00. ,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycce Robot
Ogolne wymagania dotygeze Rob6t podano w ST D 00.00.00 ,Wymagania ogépie” 1.5.

2. Materiaty

Ogoblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padam ST D 00.00.00. ,Wymagania
ogolne”.

Grunty pozyskane w czasie wykopow riglevykorzystg& zgodnie z poleceniami Przedstawiciela Zamawigo.

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D 00.00.00. ,Wymagania ogoélne”.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego rodzaju spiu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na witaciwosci gruntu zarbwno w miejscu jego naturalnego zaleggak te w czasie odspajania, transportu, wbudowania
i zageszczania. Spet uzywany w robotach ziemnych powinien uzyékekceptagj Przedstawiciela Zamawigjego

4. Transport

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D 00.00.00. ,Wymagandéray.
Wyboér srodkéw transportu oraz metod transportu powiniert lgostosowany do kategorii gruntu (materiatu),
jego obgtosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gldkei transportu. Wykonawca ma obaaek
zorganizowania transportu z uwgghieniem wymogow bezpiecazstwa zaréwno w obbie pasa drogowego,
jak i poza nim.
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5. Wykonanie Robot

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantovieh stateczné&& w calym okresie prowadzenia robot,
a naprawa uszkodevynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania wykopu, ebaiWykonawe robét ziemnych.

6. Kontrola jakosci Robot

6.2. Sprawdzenie wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopdw polega na wizualeepge wykonanych prac.

7. Obmiar Rob6t

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows Rob6t zwizanych z robotami ziemnymi jest  fmetr szécienny) wykopu.

8. Odbidr Robét
Odbidr rob6t zwizanych z wykonaniem rowdw nagtije na podstawie wizualnej ocenysitoi jakosci wykonanych robét.

9. Podstawa ptatndci

Cena jednostki obmiarowej wykonania wykopu obejmuje
— 0znakowanie miejsca robot,

—  prace pomiarowe i przygotowawcze,

— wykonanie wykopu,

—  wywoz gruntu na odktad,

—  profilowanie dna i skarp rowu,

—  transport gruntu na odkiad,

— uporzdkowanie terenu.

12
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D 04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. Wstep
Grupa robo6tRoboty w zakresie konstruowania, fundamentowania @z wykonywania nawierzchni autostrad i drég.
KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecniej (SST) $ wymagania dotyegce wykonania i odbioru
robot zwizanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniemaggszczaniem podi@ gruntowego w ramach naprawy
nawierzchni gruntowych drég gminnych, wg wykazu: 8bkola w Grodzisku Maz., ul. Partyzantéw w Chrzaie
Matym, ul. Lotnicza i ul. Minerska w Kadach, ul.bdaniowa w Opypach, ul. Iglasta i ul. Kreowa (z ,s¢gaczami”)
w Radoniach, ul. Szoslanda i ul. Wilcza wraz zegiawaniem ulic: Wilcza — Skowronkowa — Pawia w Adamiove,
al. Swierkowa w Ksjzenicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna SST jest stosowana jakaimdent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu alieaciji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych z wykonaniem koryta
wraz z profilowaniem i zagzczaniem podi@ przeznaczonego do ubmnia warstwy nawierzchni z kruszywa betonowego.
Szeroka¢ koryta powinna b§ réwna planowanej szerodm nawierzchni.

2. Materiaty
Nie wystpuja.
3. Sprzet

3.1. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do profilowania podiza powinien wykaza sie mozliwoscia korzystania
Z nas¢pujacego spretu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem; Przedstawiciel Zamawego mae
dopuci¢ profilowanie podi@a z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmpstopadle do kierunku pracy
maszyny,

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkt nie maze spowodowaé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. Wykonanie robét

4.1. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia bezpérednio
przed rozpocziem rob6t zwijzanych z wykonaniem warstwy nawierzchni. WarEejsze przysipienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zagzczania podim, jest maliwe wylgcznie za zgogl Przedstawiciela Zamawigjego,
w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtau nie mae odbywa sie ruch budowlany.

4.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowariaryta w planie i profilu powinny hiywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Przedstawiciela Zamawé&jo. Szeroki koryta powinna b§ rowna szerok&i projektowanej
nawierzchni wg ST D.05.04.02 ,Nawierzchnia z betwago kruszywa famanego stabilizowanego mechanitznie

Rodzaj spratu, a w szczegolgi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone
sg roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach oraz w przypadku rob6t o matymesik Sposdb wykonania koryta musi lmaakceptowany przez
Przedstawiciela Zamawigjego.

W gsiedztwie zawordw i skrzynek wydzen podziemnych, korytowanie nakewykonywa recznie.

Na utwardzonych odcinkach drog sma odsipi¢ od korytowania, jeeli istniegca nawierzchnia drogi me
stanowt podtaze pod projektowanwarstwe kruszywa betonowego i pozwala na to uksztattowanisokgciowe drogi
oraz terenu gsiadupcego z drog (w szczegolnéci wysokaciowe usytuowanie zjazdoéw). Decyz¢o do odsipienia
od korytowania na wydzielonych odcinkach drég ,gjotlje Przedstawiciel Zamawigggo.
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Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinidy¢ wykorzystany zgodnie z poleceniami
Przedstawiciela Zamawigjego a jego nadmiar powiniendgdwieziony na odktad.
Profilowanie i zagszczenie podita naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt.5.3.

4.3. Profilowanie i zagszczanie podida

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone z zanieczysztize

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce uksztattowanie dna koryta uptiovia
uzyskanie po profilowaniu zatonego ksztattu koryta. Dno koryta powinno postadpadek daszkowy, z wagkiem
odcinkéw, na ktérych wyspuje
W takich przypadkach spadek poprzeczny dna korgtezy ksztattowa jako jednostronny w kierunku rowu lub terenu

niezabudowanego. Spadek poprzeczny dna koryta pewimynosé ok. 3%.

row po jednej

stronie drogi

lub jedna stroneogd jest niezabudowana.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgptjas zanizenia poziomu w podiau przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchrpodiaze na gébokas¢ 10 cm, uzupetdi podtaze nawierzchni gruntem
rodzimym, w ilgci koniecznej do uzyskania wymaganychdizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe.

Do profilowania podiga jezdni naley stosowd rowniarki. Scigty grunt powinien b§ wykorzystany
do uzupetniania poboczy lub w inny sposéb zaakeemty przez Przedstawiciela Zamaw@ggo. Nadmiar gruntu

powinien by odwieziony na odkfad.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przysapi¢ do jego zagszczania. Doboru spyiu zagszczajcego
nalezy dokon& w oparciu o tabli¢ 1.

Tablica 1. Orientacyjne dane przy doborze gorzagszczagcego.

Rodzaje gruntu
Rodzaje niespoiste: piaski, | spoiste: pyty gliny, ity gruboziarniste Uwagi
urzadzen 2wiry, pospotki i kamieniste 0 przydatoici
zagszczajcych grubasé¢ liczba grubasé liczba grubas¢ liczba maszyn
warstwy przegé warstwy przegé warstwy przegé
[m] n ***x [m] n *** [m] n ***

Walce statyczne 0,1do 0,2 4dos8 0,1do0,p 4do 8 02dop,3 8d 1)
gtadkie *
Walce statyczne - - 02do0,3| 8do12| 02do0B 8do] 2)
okotkowane *
Walce statyczne 02do05| 6do8 | 02do0# 6dol - - 3)
ogumione *
Walce wibracyjne 04do07| 4do8 | 02do0# 3do4 03dop6 Bd 4)
gtadkie **
Walce wibracyjne 03do06| 3do6 | 02do0f 6dol 0,2do P4 o &G 5)
okotkowane **
Zageszczarki 03do05| 4do8 - - 02do0f5  4do 6)
wibracyjne **
Ubijaki . 02do04| 2do4 | 01do0B  3do5 02doQ4 &d 6)
szybkouderzage
Ubijaki o masie od 1 do 4 do 10 3do6 3do6
10 Mg zrzucane z 2,0do 8,0 uderzé&w | 1,0do 4,0 uderzéw | 1,0do 5,0 uderzé
wysokasci od 5 do 10 m punkt punkt w punkt

*) Walce statycznegsmato przydatne w gruntach kamienistych.
**) Wibracyjnie nalezy zag;szcza warstwy grubéci = 15 cm, ciésze warstwy nale zag:szcza statycznie.
***) \Warto $ci orientacyjne.
Uwagi: 1) Do zagszczania gérnych warstw podi Zalecane do codziennego wygtadzania (przywat@yagruntéw
spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.
2) Nie nadgj sie do gruntéw nawodnionych.
3) Malo przydatne w gruntach spoistych.
4) Do gruntéw spoistych przydatngwalcesrednie i cezkie, do gruntdow kamienistych - walce bardzerkie.
5) Zalecane do piaskow pylastych i gliniastych,pg@idek gliniastych i glin piaszczystych.
6) Zalecane do zasypelkgskich przekopow

4.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwizanych z profilowaniem i zgagzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach
i Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchniptavinien on zabezpieczypodiaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, w sposob zaakceptowargzpPrzedstawiciela Zamawiaggo.
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Jezeli wyprofilowane i zagszczone podize ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladé&oiajnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Przedstawiciel Zamawigjego oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonargekzdnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny koszt.
5. Kontrola jakosci rob6t
5.1. Badania w czasie robét
5.1.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zmgczenia podia koryta
i wyprofilowanego podioa podaje tablica 2.

Tablica2.  Cgstotliwoi¢ oraz zakres pomiaréw wykonanego koryta i wypoefinego podiza

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna ogstotliwos¢ bada i pomiarow

1 Szerokéc koryta co 100 m

2 Spadki poprzeczne co 100 m

3 Rzdne wysokéciowe w s3siedztwie kadego zjazdu, przepustu i na granicach rohét
4 Uksztaltowanie osi w planie ocena wizualna

5 Zaggszczenie, wilgotngt gruntu podiaa ocena wizualna

5.1.2.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne Kkoryta i profilowanego padipowinny wynosi ok. 3% z tolerangj+ 0,5%.

5.1.3.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe koryta lub wyprofilowanego podia powinny by dostosowane do istnigjych rzdnych
Zjazdow, przepustéw oraz do istnieych rzdnych nawierzchni na granicach robét.

5.1.4.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie powinna by tak uksztattowana aby koryto nie kolidowato z isfgcymi drzewami i aby w cakoi
usytuowane byto w istniggym pasie drogowym.

5.1.5.Zag;szczenie koryta (profilowanego pod&)
Ocena na podstawie #lci przep¢ walca .
5.2. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od g&rgich w punkcie 6.1
powinny by naprawione przez spulchnienie dehgikcsci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gszrzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonasmegtwy jest niedopuszczalne.

6. Obmiar robot
6.1. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego korytmypfofilowanego

i zagzszczonego podi@).

7. Odbior robot
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Przedsieler Zamawiajcego, jeeli wszystkie
pomiary z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 dayniki pozytywne.

8. Podstawa ptatndci

8.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozxpleamiem,
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zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérmodki transportowe i odwiezienie na odktad,
profilowanie dna koryta lub podia,

zag:szczenie,

utrzymanie koryta lub podha,

przeprowadzenie pomiar6w wymaganych w specyfikacjinicznej.
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D 05.04.02

NAWIERZCHNIA Z BETONOWEGO KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1.  WSTEP

Grupa rob6t: Roboty w zakresie konstruowania, fundanentowania oraz wykonywania nawierzchni autostrad,
drég.
KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikaciji TechniczngSST)

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclanigj (SST) $ wymagania dotycegce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowego knwszgmanego stabilizowanego mechanicznie w rAmac
naprawy nawierzchni gruntowych drog gminnych, wgkagu: ul. Sokola w Grodzisku Maz., ul. Partyzantéw
w Chrzanowie Malym, ul. Lotnicza i ul. Minerska wadlach, ul. Jabtoniowa w Opypach, ul. Iglasta iKnencowa

(z ,siggaczami”)w Radoniach, ul. Szoslanda i ul. Wilczaazvize skrzyowaniem ulic: Wilcza — Skowronkowa
— Pawia w Adamowiie, al.Swierkowa w Ksjzenicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyedadokument przetargowy przy zlecaniu i realizaap6t wymienionych
wpkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegdlowej Specyfikagjinficznej dotyezwykonania warstwy nawierzchni z betonowego kruszyw
famanego 0/63,0 mm (gruldowarstwy 15 cm) stabilizowanego mechanicznie ,galtanego” kiicem kamiennym 4/20 mm
(gruba¢ warstwy 5 cm) .

1.4. Okréslenia podstawowe

14.1. Nawierzchnia z betonowego kruszywa famanego stabidiwanego mechanicznie jedna lub wjcej warstw
zagszczonej mieszanki z przekruszonego gruzu betgapliBra stanowi warsimasng nawierzchni drogowe.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna —proces technologiczny, polegaj na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej wilgotém

kruszywa o wigciwie dobranym uziarnieniu.

1.5. Ogdblne wymagania dotycrce robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za fakioh wykonania oraz za zgodda SST i poleceniami Przedstawiciela Zamagggjo

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu nawierzcsn
— kruszywo ftamane frakcji 0/63 uzyskane w wynikmgkruszenia gruzu betonowego,
— kliniec kamienny 4/20 mm,
— woda do skropienia podczas watowania i ,klinovaéni

2.2. Wymagania dla kruszywa

Do wykonania nawierzchni natg uzy¢ kruszywa o uziarnieniu 0-63 mm powstatego z praskenia gruzu
betonowego.
Kruszywo do wykonania podbudowy powinno ¢byzyskane z przekruszenia gruzu z twardego betonu,
bez domieszek z gazobetonu, cegtgtdw zbrojeniowych i innych zanieczyszdze

2.3. Woda
Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy de by studzienna Iub
z wodocigu, bez specjalnych wymaga

3. SPRZAET

3.1. Sprzt do wykonania robét

Do wykonania rob6t zwizanych z wykonaniem nawierzchni Wykonawca powindgysponowd nasgpujagcym
sprztem:

— réwniarka i ew. szablonggjniony do rozktadania kruszywa,

— walce statyczne gtadkie do zagczania kruszywa i keowego dogszczania,

— walce wibracyjne lub wibracyjne zggzczarki ptytowe do klinowania kruszywa miatem kanmiym,

— przewdne zbiorniki wody zaopatrzone w gdzenia do rozpryskiwania wody.
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4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiacyeh je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem
Z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i gmeeniem.

Transport pozostatych materialdw powinien oddysizezgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podida
Podbudowa z kruszywa z gruzu betonowegpdrie roztzona w korycie wykonanym wg SST D04.01.01.

5.2. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ roztozone w korycie w warstwie o jednakowej grébip przy wyciu rowniarki lub szablonu
ciggnionego. Grub& roztazonej warstwy powinna liytaka, aby po jej zagzczeniu i ,zaklinowaniu” oggneta
zaktadag gruba¢ 20 cm, tj. kruszywo betonowe — 15 cm i kliniec kanmy 5 cm.

Kruszywo grube po rozie@niu powinno b§ zag:szczone dwoma przgjami walca statycznego, gtadkiego o nacisku
jednostkowym nie mniejszym miok. 30 kN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno
rozpocac¢ sie od kravedzi i stopniowo przesuwasie pasami podinymi, czsciowo naktadajcymi s w kierunku
osi jezdni. Zagszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku popra@s powinno rozpoceg sic od dolnej
krawedzi i przesuwaé sic pasami podtnymi, cz$ciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Po przywatowaniu kruszywa betonowego mgleoztozy¢ kliniec kamienny w réwnej warstwie, w celu zakhimania
kruszywa betonowego.

Do zagszczania naley uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co nagnok. 18 kN/m, albo plytow
zag:szczark wibracyjr o nacisku jednostkowym co najmniej ok. 16 kN/m2.

Wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa betonowsmeinny zosta wypetnione kruszywem drobnym.

Jezeli jest to konieczne, operacje rozktadania i waikywania kruszywa drobnego najepowtarzé az do chwili,
gdy kruszywo drobne przestanie penetrowarstwe kruszywa grubego.

5.3. Pochylenie podhine i poprzeczne

Niweleta jezdni powinna w sposéb ptynny odwzorowywaksztattowanie istniggej drogi, dostosowdg sk

do rzdnych zjazdéw na posesjgstadupce z pasem drogowym oraz korygujjednoczénie lokalne deformacje
istniejagcej nawierzchni. Spadki podtne powinny by mniejsze od ok. 5,0%. Przekréj poprzeczny podbydaalezy
uksztattowa jako daszkowy, o spadku ok. 3% lub jednostronspadku ok. 3% — dostosowany do uksztattowania
koryta.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysipieniem do robot
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstapiobki kruszywa przeznaczonego do wbudowania.
Kruszywo powinno uzyskaakceptagj Zamawiajcego.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Badania kruszyw

Kruszywo przeznaczone do wbudowania w nawierzclpodlega na bigco ocenie wizualnej. Prébki nale
pobier& w sposéb losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem.

6.3. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazwjieksze odchylenia cech geometrycznych od é&re/ch
w SST, powinny b§ naprawione na koszt Wykonawcy.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wegm grubéci Wykonawca wykona naprawnawierzchni przez
spulchnienie lub wybranie warstwy, uzupetnienie powmateriatem o odpowiednich wtawosciach, wyréwnanie
i powtdrne zagszczenie. Po wykonaniu tych robét mastponowny pomiar i ocena grufm warstwy. Koszty tych
robét poniesie Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest metr kwadratowy (m2) wykonanej nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si za prawidiowo wykonane zgodnie z SST i wymaganidriedstawiciela Zamawigjego,
jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kruszywa z ghetonowego obejmuje:
— roboty przygotowawcze i prace pomiarowe,

— zabezpieczenie i oznakowanie robét,

— dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

— roziazenie kruszywa,

— zagszczenie warstwy z zaklinowaniem,

— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikachnicznej,

— utrzymanie nawierzchni w czasie trwania robaét,

— uporadkowanie terenu budowy.
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D 06.04.01
ROWY

1. Wstep
Grupa robot:Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania @z wykonywania nawierzchni autostrad
i drég.
KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej og6lnej specyfikacji tecknigj (SST) $ wymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwpzanych z remontowaniem i utrzymaniem oraz wykormanwych odcinkéw rowéw w ramach naprawy
nawierzchni gruntowych drég gminnych, wg wykazu: $bkola w Grodzisku Maz., ul. Partyzantéw w Chaie
Matym, ul. Lotnicza i ul. Minerska w Kadach, ul.bdaniowa w Opypach, ul. Iglasta i ul. Kreowa(z ,segaczami”)

w Radoniach, ul. Szoslanda i ul. Wilcza wraz zezgiowaniem ulic: Wilcza — Skowronkowa — Pawia
w Adamowinie, al.Swierkowa w Ksjzenicach.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegblowa Specyfikacja Techniczna jest stosoviah@ dokument przetargowy przy zlecaniu i reaizaoh6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét ag@nych z oczyszczaniem,
pogkbianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu orakenyaniem nowych odcinkdw rowow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokdsci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod
1.4.2.R6w przydrany - row zbierajcy wodk z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - row odprowadzgjy wod: poza pas drogowy.

2. MATERIALY
Materiaty nie wysipuja.

3. SPRZET
3.1. Sprat do wykonywania rob4t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazasie mazliwoscig korzystania
Z nas¢pujagcego spretu:
- koparek podsbiernych,
— spycharek lemieszowych,
- rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,
— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Transport materiatdw
Przy wykonywaniu rob6ét okéonych w niniejszej SST, mima korzystd z dowolnych srodkéw
transportowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Oczyszczenie rowu/wykonanie nowego rowu
Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu namego przez wog $cieciu trawy i krzakow w olytbie
rowu. Wykonanie nowego rowu powinnodggodne w wymaganiami SST D 02.01.01 Wykonanie ywygka
5.2. Pogébianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nafe uzyska pierwotne wymiary geometryczne rowu i skarp.
Pochylenie skarp nowo-wybudowanego rowu powinnyowdada wymaganiom Przedstawiciela Zamaw@ggo.
Glebokas¢ nowego rowu powinna wynasok. 1 m.
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5.3. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtezgo z remontowanych rowow nzje wywiezé poza obgh pasa
drogowego i rozplantowaw miejscu zaakceptowanym przez Przedstawicielas@adapcego.

Grunt pochodgy z nowo-wybudowanych rowdéw nale wywiezé i rozplantowé w miejscu
zaakceptowanym przez Przedstawiciela Zamao&gjo.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakdci robét polega na ocenie wizualnej oczyszczoneyeégo rowu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest m (metr) remontowanego/nowo-wybudowanego rowu

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Przedstalai Zamawiajcego, jeeli ocena
wizualna data wynik pozytywny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego/nowego rowu aljejm
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— oczyszczenie rowu — w przypadku remontu,
— pogkbianie i profilowanie rowu — w przypadku remontb kwykonanie nowego rowu
— Sciecie trawy i krzakéw — w przypadku remontu,
- odwiezienie urobku,
- roboty wykaiczeniowe,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjinicznej.
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