Adaptacja trybuny basenu sportowego w obiekcie ptywalni miejskiej Wodnik 2000 na
E T C zespol saunowy.

S 1223
archmexet | ST - Specyfikacja techniczna warunkéw | Poz. ST 2.4 | Instalacje elektryczne trona 12
wykonania i odbioru robét.

NAZWA I ADRES JEDNOSTKI, KTORA ETC Architekcei Sp. z o.0.
OPRACOWALA SPECYFIKACJE 53-149 Wroctaw

ul. Raclawicka 15/19
NAZWA I ADRES ZAMAWIAJACEGO Gmina Grodzisk Mazowiecki

ul. T. KoS$ciuszki 32 A

05-825 Grodzisk Mazowiecki
NAZWA OBIEKTU Adaptacja trybuny basenu sportowego w obiekcie

plywalni miejskiej Wodnik 2000 na zespél saunowy.

ADRES OBIEKTU Plywalnia Miejska Wodnik 2000
Grodzisk Mazowiecki, ul. Montwilla

NR SPECYFIKACIJI ST 2.4
NAZWA SPECYFIKACIJI Instalacje elektryczne
DATA OPRACOWANIA luty 2009

AUTORZY SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

mgr inz. Przemystaw Stachowski




]| Adaptacja trybuny basenu sportowego w obiekcie plywalni miejskiej Wodnik 2000 na
E T b zespol saunowy.

Strona 2 z 23
arcrmeket | ST - Specyfikacja techniczna warunkéw | Poz. ST 2.4 | Instalacje elektryczne
wykonania i odbioru robét.
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WARUNKOW WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
INSTALACJE ELEKTRYCZNE
TOM ST2.4
Kod CPV 45310000-3
1. CZESC OZOINA.....eeeuvieiieieeie ettt ettt ettt ettt e st e et e eteesbeeteebeesaessaesseeseenseessesseessanseessasssenseansessaensenssansenssenseenss 4
LI, NaZWa ZAMOWICTHA .....c.eeuiiuiiiieiiriiitieti ettt ettt ettt eutete bt saesbe et sae sttt a e b et e s et eseesteueeaeeueeueeuesueeueeuean 4
1.2.  Przedmiot i zakres StOSOWANIa SPECYTTKACT...cverviirierrieriieieitieieeieseete st ete et e et ebessaesseenseeseensesasenraenns 4
1.3, ZaKres TODOt ODJEEYCH ST ...ooeiiiiiieiieieciteie ettt ettt ettt ettt sttt e et e bt enaesseenbeentesseensesseensesnsesseensan 4
1.4.  Prace towarzyszace 1 TODOLY LYIMCZASOWE ...c..eerveruiertieiiriietesiierteeitesteestesteestesseessesatesseentesbeesesssensesssesseensenne 4
1.5.  Zgodno$¢ robot z dokumentacja projektowWa 1 ST......ceiiiierieiiniieiieiert ettt 5
1.6. Informacje 0 organizacji DUAOWY ......ccccceeriirieiiiiieiiiieieete ettt ettt ettt ettt et e e saeenbe e 5
1.7.  Nazwy i kody: grup robot, klas robdt 1 Kategorii TODOL.......c.ccueecierieriiiieieeieieeieeie et 7
1.8, OKIESIENIA POASTAWOWE .....veeuveeieieeiieitieieeteeieettesteetesteesteetteteestesseensesseeseensesseensesseensesnseseensenseensesseensesnsen 7
2. Wyroby budowlane — przechOwWywanie 1 transSpOIt............cceeeiririrererenesese ettt enes 8
2.1, Zrodta uzysKania MAterialOw ...............co.ooiiuiveoveeeeeeeeeeeeeeee e 8
2.2.  Materialy nie odpowiadajace WYMAaZANIOM .......c.ceeerveeierueerieriietertenteeetesiteteeateteetesbeeseesssessesnsesseensesseenee 8
2.3.  Przechowywanie i skladowanie materialOw ...........cccevieriirieiieieseee ettt s 8
2.4.  Wariantowe stosSoOwanie MaterialimW ...........cc.coueriirieriiriiiieniiieieeetet ettt ettt 9
3. SPIZEE T INASZYTLY ..ttt ittt ettt st ettt s bt et s be e bt e st e bt ea et s bt et e eatesbeeabesbeen bt esbenbeenbesbeeatenbeentenns 10
4. STOAKT TFANSPOTTU ... e ee s s s es s e 10
4.1.  Transport elementdw instalacji leKtryCZNe].....cocuevieriiriiriiiiriieete et 10
5. WYKONANIE TODOL ...eovvieiiiieiiieieeieett ettt te et et e et et ettesteesbesseesbeeseesbeessesseessasssessesssenseassesseessesseensenssensenn 11
S0 OPIS OZOIMNY ..ueiniieniieiieiteie ettt ettt ettt ettt et eete et e sate bt eate st eenbeestenteenbesse e beestenbeeatenteshaenbeensenseenteeneenreens 11
5.2, RODOLY PIZYZOTOWAWCZE.....eeeueeureriieiieiteitieteeit ettt et et bttt ea b et sate bt eate s bt e sbeestebesate bt enbesbeesbesbeetesbeentenns 11
5.3, Roboty instalacyjno — MONTAZOWE ......c.ccueerviriirieeiereeriesite st eteeteestesseesteessesseesseeseensesssesseensesssesseensesseensenes 12
54, KOOTAYNACTA PIAC....uiiuieiiiiteieeteettetesttestt et stt et e steetestt e bt eate st e eatesheesteseten st estesbeentesseenteshtenseensenseensesseensenns 12
5.5, OPIS SZCZEZOTOWY ..vvevienrieeieitieieetesteetesttete et et etesseesbesesesseessaeseesseessesseanseassensaessensaensesssenseansesssensesssensenns 12
5.6, PIODY MONEAZOWE ....ooueentiieieiiieieeieteetesttetestte bt etesteetesetesteesbesseenseeseesseensesseenseensensaensesesenseensenseensesseensenns 14
5.7.  Likwidacja plact DUAOWY ......coooveiriiieiiiiet ittt ettt ettt ae et en e ee e e naeneenee 15
6. KONTIola JAKOSCE TODOL ....ovvieuiiiieiieciieite ettt ettt ettt et ettt e st e st e et et e entesseensessbenseensenseensesseensenees 15
6.1.  Program zapewnienia JAKOSCI ......cevueriiiriieiiiieieeiesitete sttt ettt ettt sb et ettt e sttt sate bt e besaeentesatenbeens 15
6.2.  Zasady KONtroli JAKOSCI TODOL......cc.eeiiriiiiiitieiieierie ettt ettt ettt e st et e st e bt et e beentesseensessbesseensesseensessnesseans 15
6.3, ZaKIES KONIIOIi..c..euiiiiiieicieicctct ettt ettt ettt ea et b e ea et eae bt naennenee 16
6.4, Badania i POIMUATIY .....cceeiuiiiireiieeteete ettt ettt ettt b et et e b sh e et e eate s bt et e ebteabesbtenbesbtenbeesbe bt ebenbeentenes 16
6.5, RAPOTLY Z DAAAN ...coutiieieiieieciieee ettt ettt ettt sttt et et e et e st enbesnbesbeebeentenbeeneente e 16
6.6.  Certyfikaty 1 deKIaracie.......coveirieieiieieeeee ettt nn e 16
6.7.  DOKUMENEY DUAOWY ....viiiiiiiieieeiieiieeie sttt sttt et esteeteste e beettestaesaessaessesseesseessesseessesseensesssensesssesseensensesnsene 17
7. Wymagania dotyczace przedmiart i ODMIAIT TODOL ......ccvevuieiiriieriiriierieeiieie ettt s 18
7.1. Ogolne zasady ODMIATT TODOL .....cvieiieieieieieieee ettt ettt ettt se et eae s ee st e saesseeenaeneenes 18
7.2.  Zasady okres$lania i10$Ci TODOt 1 MAETIATOW .....c.eevveruiiriiiiiiiieieeieicee ettt 18
7.3, Urzadzenia 1 SPIZEL POIMUATOWY .....eeueeruirutirtieierieetesttenteeitesteestesttestesatesbeeatesbeenbeestenseeutesbeenteessenaesatenseensenes 19
7.4.  Czas przeprowadzenia ODIMIATUL ..........ccviiverreerierieetesteeteetesteeaesseesesseessesssesseessessesssesseessesssessessesssesseessenss 19
8. Odbidr rObOt DUAOWIANYCH ...ttt ettt sttt ettt be s 19
8.1, PrODY OUDIOTCZE .....vievieeieiiieiieii ettt ettt ettt et e st et e et e be st e st e esseeseebeasbesasessasseensesssesssensesssensanssenseensensns 19
8.2, ROAZAJE OADIOTOW TODOL......ecueeiieiieiieie ittt ettt ettt ettt stt et st et s ste b e et esseeneesbeensesseensaensenseensenses 20
8.3.  Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych ZaKryCitl.....o..evuierieriieiinieiiiieiee e 20
8.4, OADIOT CZESCIOWY ..veevveeieuiieiietieieeteeteettesteeatesttesteesteteeetesbeesseeseenseestesstensesssenseenseseensesseensesnsanseensenseensenses 20
8.5, OdDbiOr OStAtECZITY TODOL......euieniieiieiieiieiteeite sttt ettt ettt ettt et sh et s bt et e e st et e sate bt entesetenseeatenbeentenees 20
8.6, OdDIOT POZGWATANICYJIY ...cuveeutirniitieiiinttetiettenteeite et e te st et e st e s bt et e sbtesteshbe bt eatesbeetesb e e bt sab e bt ssbenbeenbenseeaeenbes 21




zespol saunowy.

arcrmeket | ST - Specyfikacja techniczna warunkéw | Poz. ST 2.4 | Instalacje elektryczne
wykonania i odbioru robét.

T Adaptacja trybuny basenu sportowego w obiekcie plywalni miejskiej Wodnik 2000 na

Strona 3 z 23

9. Sposdb rozliczen robot tymczasowych i prac towarzySZacCyCh........cocueveeriieriinieiienieieiienieeieseeee e 21
L2 B O 15 721 1<) o (o) U T PSSR

9.2.  Warunki umowy i wymagania ogdlne
10.  Dokumenty odniesienia i przepisy zwiazane




ARCHITEKCI

Adaptacja trybuny basenu sportowego w obiekcie plywalni miejskiej Wodnik 2000 na

zespol saunowy. Strona 4 z 23

ST - Specyfikacja techniczna warunkéw | Poz. ST 2.4 | Instalacje elektryczne
wykonania i odbioru robét.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WARUNKOW WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
INSTALACJE ELEKTRYCZNE

TOM ST2.4

Kod CPV 45310000-3

ZBIOR WYMAGAN, KTORE SA NIEZBEDNE DO OKRESLENIA STANDARDU I JAKOSCI
WYKONANIA ROBOT, W ZAKRESIE SPOSOBU WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH,
WELASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH ORAZ OCENY PRAWIDEOWOSCI WYKONANIA
POSZCZEGOLNYCH ROBOT

1. Cze$¢ ogdlna

1.1 Nazwa zamowienia

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej warunkéw wykonania i odbioru robét (ST) sa wymagania
ogolne dotyczace wykonania i odbioru robdt w zakresie wykonania instalacji elektrycznych, zwiazanych z
adaptacja trybuny basenu sportowego w obiekcie plywalni miejskiej Wodnik 2000 przy ul. Montwitta w
Grodzisku Mazowieckim, na zesp6t saunowy, zgodnie z projektem budowlano-wykonawczym instalacji
elektrycznych.

1.2 Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1 (Kod CPV 45310000-3). Ustalenia
zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla wszystkich robot instalacyjno-
montazowych.

1.3 Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace imajace na celu
wykonanie instalacji elektrycznych zwiazanych z zakresem zamowienia.
Zakres robot obejmuje instalacje:

o$wietlenia ogdlnego i awaryjnego,

sitowa i gniazd wtykowych,

zasilanie urzadzen technologicznych,

zasilanie urzadzen wentylacyjno-klimatyzacyjnych,

instalacja telefoniczna i komputerowa.

Zakres robot nie objetych specyfikacja:

instalacja automatyki urzadzen technologicznych,

instalacja elektryczna w pomieszczeniach zarezerwowanych dla firmy Klafs,
podtaczenia urzadzen technologicznych,

sterowanie wentylacja.

1.4 Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz
dokumentacjg projektowa i ST.

14.1 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegbtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje¢ projektowa:
Zamawiajacego,
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— sporzadzona przez Wykonawcg.
1.5 Zgodnos¢ robdt z dokumentacja projektowa i ST

— Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora Wykonawcy
stanowia czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

— W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowiazuje kolejnos$¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0go6lnych warunkach umowy”.

— Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

— W przypadku rozbiezno$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

—  Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bgda zgodne z dokumentacja projektowa lub ST.

— Dane okreslone w dokumentacji projektowej lub w ST beda uwazane za wartoéci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

— Cechy materiatéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos$é z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

— W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bgda w peini zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i
wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.6 Informacje o organizacji budowy

Organizacja pracy na placu budowy powinna by¢ zgodna z postanowieniami aktualnych zarzadzen
wlasciwych jednostek w sprawie ogdlnych warunkow uméw o prace projektowe w budownictwie oraz
o realizacjg¢ inwestycji budowlanych.

Inwestor przekaze Wykonawcy teren budowy na zasadach i w terminie okre§lonym w umowie o wykonanie

robét, wskaze oznaczone na planie sytuacyjnym istniejace instalacje i urzadzenia a takze dost¢p do energii
elektrycznej, wody i sposdb odprowadzenia Sciekdw.

Wykonawca robdt ma zapewnic:

— ogrodzenie placu budowy,

— odpowiednie pomieszczenia socjalno-administracyjne i wyodrgbnione miejsca magazynowania materiatow,

— odpowiednie dojazdy na plac budowy,

— zasilanie placu budowy w energia elektryczna w potrzebnych ilo$ciach i parametrach.
Place i magazyny zamknigte do sktadowania materiatow, urzadzen i maszyn (sprzg¢tu zmechanizowanego)
stosowanych do robét elektrycznych powinny by¢ usytuowane w sposob utatwiajacy roztadunek, zatadunek
i ewentualnie montaz wymienionych przedmiotow.

Drogi na placu budowy powinny by¢é odpowiednio dostosowane do $rodkow transportowych,
przewidywanej masy przewozonych materiatdw Iub przedmiotéw oraz urzadzen dostarczanych na plac
budowy i do ich objgtosci. Szeroko$¢ i potozenie drég powinny odpowiadaé wymaganiom zapewniajacym
mozliwo$¢ dostarczenia, bez wzgledu na warunki atmosferyczne, materiatéw i innych przedmiotow bez ich
uszkodzenia, do odpowiednich stanowisk pracy na budowie

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w ceng
umowna.

1.6.1  Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace

ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca ma obowiazek:

— podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy,
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unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan ma mie¢ szczegélny wzglad na lokalizacje baz, sktadowisk, $rodki
ostroznosci 1 zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami i mozliwo$cia powstania
pozaru.

1.6.2  Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Jezeli
Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalto jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesic Zamawiajacy.

1.6.3  Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong obcych instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, (np.
rurociagi, kable itp.), oraz zawiadomi i uzyska odpowiednie zgody wtascicieli tych sieci i urzadzen.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen
w czasie trwania budowy, zgodnie z otrzymanymi od Zamawiajacego uzgodnieniami, zataczonymi do
dokumentacji projektowe;j.

1.64  Warunki dotyczace organizacji ruchu
Wykonawca begdzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen obciazenia na 0§ przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu robot.

Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie bgda dopuszczone w obreb terenu budowy.
Wykonawca bedzie odpowiadaé za powstate straty na budowie, zgodnie z poleceniami Inwestora.

Wykonawca opracuje i uzgodni z Inspektorem Nadzoru projekt zabezpieczenia chodnikéw i jezdni oraz
uzyska stosowne uzgodnienia.

1.6.5  Bezpieczenstwo i higiena pracy

W czasie realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegodlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywatl pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywacé wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Kierownik budowy jest zobowiazany do sporzadzenia planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ,,plan
BIOZ”, na podstawie ,informacji dotyczacej bezpieczefistwa i ochrony zdrowia” sporzadzonej w
dokumentacji projektowe;j.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i sa uwzglgdnione w cenie umowne;.

1.6.6  Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca ma przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca ma utrzymywaé sprawny
sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie budowy, w maszynach i
pojazdach. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
wskutek realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.6.7  Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robdt (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inwestora).
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Wykonawca begdzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby zadanie inwestycyjne lub jego elementy byly w zadowalajacym stanie przez
caly czas trwania robdt, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora powinien
rozpoczaé roboty utrzymaniowe, nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.6.8  Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami ibgdzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

1.7 Nazwy i kody: grup roboét, klas robét i kategorii robét

Roboty zwigzane z montazem instalacji elektrycznych i osprzgtu. Grupa 45.3, Klasa 45.31, Kod CPV:
45310000-3.

1.8 OKreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich normach
i przepisach, ktorych zestawienie podano w punkcie 10 niniejszego opracowania. Uzyte w ST wymienione
ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.8.1  Dziennik budowy

Dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument przebiegu robot
budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.8.2  Kierownik budowy

Osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.8.3 Laboratorium

Elektryczne lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci materiatdéw oraz robot.

1.8.4  Projektant
Uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;.
1.8.5  Rejestr obmiaréow

Akceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumerowanymi stronami, shluzacy do wpisywania przez
Wykonawcg obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow.
Wpisy w rejestrze obmiardéw podlegaja potwierdzeniu przez Inwestora.

1.8.6  Materialy

Wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

1.8.7  Odpowiednia (bliska) zgodnos¢

Zgodno$¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a je§li przedziat tolerancji nie zostat
okreSlony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

1.8.8 Polecenie Inwestora

Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.
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1.8.9 Przedmiar robét

Wykaz przewidzianych do wykonania rob6t podstawowych w kolejnosci technologicznej ich wykonania z
wyliczeniem i zestawieniem ilo$ci jednostek przedmiarowych robdt podstawowych.

1.8.10 Roboty podstawowe

Jest to minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sa mozliwe do odebrania pod wzgledem ilosci
i wymogow jakoSciowych oraz uwzgledniaja przyjgty stopien scalenia robot.

2. Wyroby budowlane — przechowywanie i transport

2.1 Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego
zrodla wytwarzania lub zamawiania tych materiatéw i odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych Iub
probki do zatwierdzenia przez Inwestora. Zatwierdzenie partii materiatdéw z danego zrddla nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

2.2 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestora. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materialow do innych robdt, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie
przewartosciowany przez Inwestora.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na whasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem i niezaptaceniem.

2.3 Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ 1 wlasciwos¢ do robot i byly
dostepne do kontroli przez Inwestora.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcg.

Materiaty, aparaty, urzadzenia elektryczne i maszyny elektryczne nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach
zamknigtych przystosowanych do tego celu, suchych, przewietrzanych i o§wietlonych.

Rury instalacyjne sztywne z tworzyw sztucznych nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknigtych w
temperaturze nie nizszej niz —15 st.C i nie wyzszej niz 25 st.c — w wiazkach odpowiednio ggsto wiazanych z
dala od urzadzen grzewczych. Rury instalacyjne karbowane z tworzyw sztucznych nalezy przechowywaé¢ w
sposob jak wyzej lecz w kregach zwijanych zwiazanych sznurkiem co najmniej w trzech miejscach. Tasmy
izolacyjne nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach suchych i chtodnych.

Sktadowanie kabli powinno by¢ zgodne z warunkami:

kable w czasie sktadowania powinny si¢ znajdowaé na bebnach, dopuszcza si¢ sktadowanie krotkich
odcinkdéw w kregach w sposdb uniemozliwiajacy uszkodzenie izolacji,

bebny z kablami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na krawgdziach tarcz, a krggi utozone
poziomo,

konce kabli powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia.

Sprzgt ochrony osobistej oraz bhp nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknigtych, suchych
i odpowiednio ogrzewanych.

Farby plynne, rozpuszczalniki, lakiery i oleje nalezy magazynowa¢ w oddzielnych pomieszczeniach
z zachowaniem odpowiednich przepisow p/pozarowych i bhp.
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Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych
przez Inwestora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé pdzniej zmieniany bez zgody

Inwestora.

Proponowane produkty jako alternatywy dla zaprojektowanych urzadzen musza posiada¢ nie gorsza jako$¢,
wszystkie wymagane prawem atesty i certyfikaty, nie moga by¢ bardziej energochtonne ani glosniejsze ani
0 nizszym wspoétczynniku sprawnosci.

Zastosowane materialy musza spetnia¢ nastgpujace wymagania:

Oprawy o$wietleniowe

. g proponowany
Ip. symbol opis oprawy moc zrodta §wiatla | wymagane IP typ i producent
o 05-9309 34
1 Al oprawa - kinkiet 60W 54 prod. LEDS-C4
. . 05-9309 34
2 Al/E  |jw.z wbudowanym inwerterem 2h 60W 54 prod. LEDS-C4
3 A2 oprawa natynkowa kolor alu 14w 20 Pryzmat Profilite
3PLX
L MYRA WALL
4 A3 oprawa - kinkiet S0W 55 GU10
. Grace-ML
5 Bl lampa wiszaca S50W 20 prod.OLIGO
6 B2 lampa wiszaca 100W 65 BEGA nr 6417
Piston50
7 C1 oprawa halogenowa S50W 65 Ecoform
oprawa diodowa LED o$wietlenia
ewakuacyjnego, z inwerterem 2h, THORN
8 OE1 jednostronna z piktogramem 8W 65 VOYAGER ETI
wskazujacym droge do wyjscia, 3M 8W G5
przykrecana do $ciany
oprawa diodowa LED o$wietlenia
ewakuacyjnego, z inwerterem 2h, THORN
9 OE2 jednostronna z piktogramem 8W 65 VOYAGER ETI
wskazujacym droge do wyjscia, 3M 8W G5
zwieszana
oprawa diodowa LED o$wietlenia
ewakuacyjnego, z inwerterem 2h, THORN
10 OE3 dwustronna z piktogramem 8W 65 VOYAGER ETI
wskazujacym droge do wyjscia, 3M 8W G5
zwieszana
Osprzet

Laczniki o$wietlenia i gniazda wtykowe z duroplastu. Kolor biaty.

Kable i przewody

Kable jedno- i wielozytlowe typu YKY, YKYZo na napigcie 0,6/1kV, przewody jedno- i wielozytowe YDY,
YDYzo na napigcie 450/750V.
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Koryta i drabiny kablowe

Drabiny i koryta kablowe profilowane z blachy stalowej ocynkowanej wraz z niezbednymi konstrukcjami
wsporczymi. Drabiny kablowe ze szczeblami z profili typu "C". Odlegto$¢ pomigdzy szczeblami 300mm.
Koryta kablowe perforowane.

Rozdzielnice nn

Rozdzielnice w obudowie metalowej do zabudowy aparatury modutowej, min IP30, kl. I, z drzwiami
petnymi, kompletna, zmontowana.

3. Sprzet i maszyny

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$§¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci w zawartym w projekcie organizacji
robot, zaakceptowanym przez Inwestora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzg¢t powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzgt, po akceptacji Inwestora, nie moze byé pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy,
zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. SrodKi transportu

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $§rodkéw transportu, ktoére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba s$rodkéw transportu begdzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre§lonymi
w dokumentacji projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora, w terminie przewidzianym umowsa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢é wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez
Inwestora, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.1 Transport elementow instalacji elektrycznej

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materialow,
elementow, konstrukcji urzadzen itp. niezbgednych do wykonywania danego rodzaju robot elektrycznych. W
czasie transportu nalezy zabezpieczyé przedmioty w sposob zapobiegajacy ich przemieszczaniu i
uszkodzeniu.
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Przemieszczanie w magazynie lub na miejscu montazu cigzkich urzadzen, ktére nie maja kot jezdnych,
nalezy wykona¢ za pomoca wozkow lub rolek.

Przy przewozie i transporcie materiatdéw, elementow, konstrukcji, urzadzen, maszyn itp. za pomoca
dzwigdw oraz na pochylniach nalezy przestrzegaé aktualnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy, a
przy zaladunku, transporcie i wyladunku recznym — aktualnych przepisow dotyczacych recznego
przenoszenia cigzarow.

W czasie transportu, zaladunku i wyladunku oraz skladowania aparatury elektrycznej i urzadzen
rozdzielczych nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow, a w szczegdlnoscei:

transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzasami oraz przesuwaniem si¢
wewnatrz tadowni;

na czas transportu nalezy z przewozonych urzadzen zdemontowaé, odpowiednio zabezpieczy¢ i przewozié
oddzielnie czule przyrzady pomiarowe, aparaturg¢ rejestrujaca, przekazniki do elektroenergetycznej
automatyki zabezpieczeniowej, komory gasikowe oraz inna aparatur¢ mniej odporna na wstrzasy i drgania,
aparature 1 urzadzenia ostroznie zatadowywacé i zdejmowac, nie narazajac ich na uderzenia, ubytki lub
uszkodzenia powlok lakierniczych, oston blaszanych, zamkoéw itp.,

Zaleca si¢ dostarczanie urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatdéw na stanowiska montazu bezposrednio przed
montazem, w celu uniknigcia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy. Dotyczy to
szczegolnie duzych i cigzkich elementow.

5. Wykonanie robét

5.1 Opis ogolny

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt uwzgledniajacy wszystkie
warunki, w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, lub wymaganiami ST,
projektu organizacji robot oraz poleceniami Inwestora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Inwestora.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdéw i elementéw robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej lub w ST, a takze
w normach i wytycznych.

Polecenia Inwestora bgda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

5.2 Roboty przygotowawcze

Wykonawca robot elektromontazowych moze przystapi¢ do montazu aparatury i urzadzen dopiero po
otrzymaniu od Inwestora potwierdzenia, ze roboty budowlane zostaly zakonczone i odebrane zgodnie z
obowiazujacymi ST cz. budowlane;j.

Przed przystapieniem do montazu rozdzielnic nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ robot budowlanych
z rozwigzaniem elektrycznym. W szczegdlnosci nalezy zwréci¢ uwage na wlasciwe wykonanie kanalow,
szachtéw, wnek i przepustow.
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5.3 Roboty instalacyjno — montazowe

Montaz urzadzen nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja montazu dostarczona wraz z urzadzeniem oraz
wymaganiami podanymi w niniejszym rozdziale. Przed przystapieniem do montazu urzadzen
przykrgcanych na konstrukcjach wsporczych (nosnych) dostarczanych oddzielnie, nalezy konstrukcje te
mocowac¢ do podtoza w sposob podany w dokumentacji lub wynikajacy z technologii montazu danego
urzadzenia.

W przypadku mocowania konstrukcji za pomoca kotew osadzonych w betonie montaz urzadzen na takich
konstrukcjach mozna wykona¢ po stwardnieniu betonu.

Niezbedne przepusty i kotwy ($ruby) do mocowania oston przewodoéw, dochodzacych do urzadzen, zaleca
si¢ mocowac przed montazem tych urzadzen. Nie dotyczy to rur mocowanych w ostonach urzadzen.

Przy prowadzeniu przez przepusty obwodow pradu przemiennego wykonanych przewodami jednozytowymi
nalezy:

—  w przepustach z materiatéw ferromagnetycznych prowadzi¢ wszystkie przewody jednego obwodu (fazowe i
neutralny) w jednym przepuscie (rurze);

— w przypadku prowadzenia kazdego przewodu w oddzielnym przepuscie stosowaé rury z materialu
niemagnetycznego lub elementy dzielone izolowane magnetycznie od siebie.
W przypadku gdy urzadzenie jest dostarczone w zestawach transportowych, nalezy wszystkie zestawy
ustawi¢ na miejscu i potaczy¢ $rubami ich konstrukcje. Nalezy stosowaé po dwie podktadki okraglte (pod
leb $ruby i nakrgtke). Jezeli otwory do $rub taczacych sa owalne; przed skreceniem konstrukcji nalezy
poluzowaé potaczenia Srubowe mocujace szyny zbiorcze na izolatorach. Urzadzenia przyScienne, nascienne
oraz wnegkowe nalezy przykreci¢ do konstrukeji lub kotew zamocowanych w podtozu w sposéb jak wyzej.

Urzadzenia skrzynkowe, dostarczane na miejsce montazu wraz z przykrecona do nich konstrukcja nosna,
nalezy wstawi¢ w przygotowane otwory w podlozu i zalaé betonem. Przed zalaniem otworéw betonem
urzadzenie nalezy unieruchomié¢ w sposdb pewny i bezpieczny.

Po ustawieniu urzadzenia nalezy:

—  wurzadzeniach ztozonych z zestawdw transportowych, potaczy¢ szyny zbiorcze,

— zainstalowa¢ aparaty i przyrzady zdj¢te na czas transportu i dostarczone w oddzielnych opakowaniach,

— zalozy¢ wkiadki topikowe zgodnie z projektem,

— dokreci¢ w sposob pewny wszystkie sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i mechanicznych,

— zalozy¢ oslony zdjgte w czasie montazu.
Zakonczenie przewodow nalezy wykonaé z koncowka kablowa lub zaprasowana tulejka. Na przewodach
nie stosowac koncowek zaciskanych Srubami.

Kazdy przewdd nalezy zaopatrzy¢ na obu koncach w oznaczniki z podaniem symboli projektowych
okreslajacych numer obwodu i symbol tablicy. Urzadzenia dostarczone na miejsce montazu powinny
posiadaé wewngtrzne potaczenia ochronne. Pozostale potaczenia ochronne nalezy wykona¢ w czasie
montazu.

Przewody ochronne powinny by¢ oznaczone kombinacja barw zottej i zielonej.
5.4 Koordynacja prac

Wykonawca robot elektrycznych musi uczestniczy¢ aktywnie przy koordynacji swojego zakresu prac z
pozostatymi uczestnikami budowy. Wykonawca konstrukcji musi przewidzie¢ w $cianach wngki , otwory
montazowe i bruzdy dla montazu osprzetu, przewodow i opraw.

5.5 Opis szczegolowy

Wymagania odnos$nie rozwiazan szczegdélowych robot budowlano — montazowych ujeto w Opisie
Technicznym i na rysunkach dokumentacji projektu budowlano-wykonawczego Instalacje elektryczne.

5.5.1  Zasilanie w energi¢ elektryczna
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Projektowane pomieszczenia zasilane beda z rozdzielnicy RS usytuowanej w pomieszczeniu technicznym
projektowanej czgsci obiektu. Rozdzielnica RS zasilona bedzie z rozdzielnicy gléwnej obiektu RG linia
kablowa YKYzo 5x25 mm*

Projektuje si¢ wykonanie instalacji w uktadzie TN-S z wydzielong zyta ochronna.

Zaprojektowano rozdzielnice typu BF-0/4/96 prod. Moeller w wykonaniu natynkowym, przystosowana do
montazu aparatury modutowej, w obudowie, wyposazona w zamki patentowe.

5.5.2  Instalacja o§wietlenia og6lnego

Instalacje o$wietleniowa nalezy wykona¢ jako instalacj¢ podtynkowa. Wylaczniki o$wietleniowe w
pomieszczeniach montowac na wysokosci 1,2m.

W pomieszczeniach technicznych wilgotnych oraz sanitariatach nalezy stosowac osprzgt szczelny o stopniu
ochrony nie mniejszym niz [P44.

Sterowanie o$wietleniem w obiekcie odbywac¢ si¢ bedzie lokalnie wylacznikami zlokalizowanymi przy
drzwiach wejsciowych do poszczegdlnych pomieszczen, wylaczniki odpowiedzialne za zalaczenie
o$wietlenia komunikacji zlokalizowane bgda w recepcji i ciagu komunikacyjnym. Zalaczanie oSwietlenia
prysznicow bedzie si¢ odbywaé za posrednictwem wylacznika zlokalizowanego w pomieszczeniu
technicznym.

5.5.3  Instalacje o§wietlenia awaryjnego

Oprawy o$wietlenia awaryjnego beda wyposazone w indywidualne uklady do podtrzymania zasilania.
Zaktadany czas podtrzymania zasilania opraw o$wietlenia ewakuacyjnego nie mniejszy niz 2 h.

W zwiazku z charakterem obiektu przewiduje si¢ wykorzystanie wybranych opraw o$wietlenia ogdlnego
jako opraw o$wietlenia awaryjnego.

5.5.4 Instalacja gniazd wtykowych ogolnego przeznaczenia

We wszystkich pomieszczeniach objgtych opracowaniem nalezy zainstalowaé gniazda wtykowe ogodlnego
przeznaczenia. Gniazda nalezy zainstalowaé na nast¢pujacych wysokosciach od posadzki:

- pomieszczenia techniczne - 1,3m,

- szatnie oraz pomieszczenia socjalne - 1,3m,

- ciagi komunikacyjne - 0,3m.

Instalacje gniazd wtykowych wykonaé jako podtynkowa dla pomieszczen technicznych. stosujac osprzet
wtynkowy. Instalacje nalezy wykona¢ przewodami YDYzo 3x2,5mm” lub dostosowana do wymagan
zwiazanych z poborem mocy.

5.5.5  System logicznej obslugi klienta

System logicznej obstugi klienta nalezy wykonaé ustalajac z Inwestorem szczegdty rozwiazan technicznych.
W ramach prac nalezy wycenic:

- montaz kolowrotka wraz z czytnikami,
- zasilanie kotowrotka bramki wej$ciowej do saunarium,
- zasilanie terminala do rozliczen zainstalowanego na stanowisku recepcyjnym,
- montaz transformatora 230V/2x12V do zasilania kotowrotka,
- wykonanie orurowania w posadzce w celu umozliwienia wykonania polaczenia pomigdzy terminalem a
kotowrotkiem,
- wykonanie oprzewodowania pomig¢dzy centralnym systemem rozliczen zlokalizowanym na parterze a
terminalem w saunarium,
- dostawg terminala i innych niezbgdnych elementéw wyposazenia stanowiska do rozliczen.

Ostateczna lokalizacj¢ rurek oraz ich miejsce wyprowadzenia nalezy uzgodni¢ na roboczo w trakcie
realizacji po dokonaniu doboru typéw bramek i innych elementow wejs¢.

5.5.6 Instalacja silowa

Technologia
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Urzadzenia technologiczne zasilane beda z rozdzielnicy RS. Projekt oraz ST przewiduje tylko wykonanie
zabezpieczenia w rozdzielnicy zasilajacej oraz doprowadzenie przewoddéw do urzadzen technologicznych.
Montaz i podiaczenie urzadzen technologicznych zapewnia dostawca tych urzadzen. Zataczenie
podgrzewania taweczek bedzie si¢ odbywaé za posrednictwem wyltacznika kompaktowego umieszczonego
W pomieszczeniu technicznym.

Wentylacja

Centrale wentylacyjne oraz wentylatory wyciagowe zasilane beda z rozdzielnicy RS. Uklady sterowania
praca instalacji wentylacji bgda dostarczane wraz z urzadzeniami. Nie sa ono objgte niniejszym
opracowaniem. W pomieszczeniach socjalnych wentylatory beda zataczane tacznikiem o$wietlenia.

5.5.7 Instalacja ochronne obiektu

Instalacja polaczen wyrownawczych

W pomieszczeniu technicznym nalezy zlokalizowac lokalna szyng wyréwnania potencjatu, do ktorej nalezy
przylaczy¢ szyng PEN w RS oraz pozostate czgsci przewodzace obce.
Lokalne polaczenia wyrdwnawcze czesci przewodzacych obcych wykonaé przewodem LgY 6mm”.

Instalacja ochrony przeciwprzepigciowej

Zgodnie z norma PN-IEC 60364-4-443 w obiekcie zaprojektowano dodatkowa dwustopniowa ochrong
przeciwprzepigciowa poprzez zastosowanie ogranicznikéw przepigé klasy B i C.

Pierwszy i drugi stopien ochrony — zblokowany, zabudowany bedzie w rozdzielnicy RS. Zastosowana
ochrona zabezpiecza urzadzenia i aparatur¢ przed skutkami przepig¢ taczeniowych pochodzacych z sieci
energetycznej oraz z wytadowan atmosferycznych.

Dodatkowa ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym

Jako dodatkowa ochrong przed porazeniem pradem elektrycznym zastosowano samoczynne wylaczenie
obwodu w ktérym nastapito uszkodzenie. Do realizacji tej ochrony zastosowano wylaczniki réznicowo—
pradowe o pradzie AIn=30mA oraz wylaczniki instalacyjne nadpradowe i bezpieczniki. Wewngtrzne linie
zasilajace odbiory sitowe zaprojektowano przewodami 5-zylowymi z zyta ochronna PE w uktadzie TN-S.
Obwody gniazd wtykowych i o§wietleniowe zaprojektowano przewodami 3-zylowymi z zyta PE, nie liczac
dodatkowych zyt wynikajacych z przyjgtego sposobu sterowania opraw o$wietleniowych.

5.5.8 Instalacje teletechniczne

Sunarium miesci si¢ w budynku wyposazonym w przytacze telekomunikacyjne. W recepcji sunarium nalezy
zainstalowa¢ gniazdo telekomunikacyjne wedlug osprzgtu elektrycznego. Z gniazda tego nalezy
doprowadzi¢ przewdd UTP kat. 5 do pomieszczenia przytacza telekomunikacyjnego w poblize krosownicy
telefonicznej i pozostawi¢ ok. 1,5m zapasu. Operator telekomunikacyjny dokona wpigcia przewodu do
instalacji telekomunikacyjne;.

Kabel telefoniczny i komputerowy bedzie prowadzony z pomieszczenia na poziomie parteru w ktorym
znajduje si¢ krosownica.

5.6 Préby montazowe

Po zakonczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania i pomiary. Zakres prob
montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem i Inspektorem Nadzoru.

Do standardowych badan i pomiaréw naleza:

pomiary rezystancji izolacji (oddzielnie dla kazdego obwodu — od strony zasilania)

Pomiary nalezy wykona¢ induktorem 1000 V. Rezystancja izolacji mierzona migdzy badana faza
i pozostatymi fazami potaczonymi z przewodem neutralnym nie moze by¢ mniejsza od 0,25 MQ dla
instalacji 230 V i 0,5 MQ dla instalacji 400 V;

pomiar rezystancji izolacji odbiornikéw. Rezystancja izolacji silnikéw, grzejnikéw itp. nie moze by¢
mniejsza od 1 MQ.
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— pomiar kabli zasilajacych,

—  pomiar obwodow ochrony przeciwporazeniowej przed dotykiem posrednim.
Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiaré6w objetych probami montazowymi nalezy
zataczy¢ instalacje pod napigcie i sprawdzi€ czy:

— punkty $wietlne zataczaja si¢ zgodnie z zatozonym programem;

—  w gniazdach wtyczkowych przewody sa dotaczone do wtasciwych zaciskow ;

— silniki obracaja si¢ we wlasciwym kierunku.
Z wykonanych pomiaréw i préb winny by¢ sporzadzone protokoty.

5.7 Likwidacja placu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do likwidacji placu budowy i pelnego uporzadkowania terenu w zakresie
wykonanych przez siebie robot.

6. Kontrola jako$ci roboét

6.1 Program zapewnienia jakoSci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestora programu
zapewnienia jako$ci, w ktoérym przedstawi on zamierzony sposoéb wykonywania robot, mozliwos$ci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa lub
ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inwestora.

Program zapewnienia jakosci bgdzie zawierac:
Czes$¢ ogdlng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

—  bhp,

—  wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczeg6lnych elementow robot,

— system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$ciag wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprz¢t 1 urzadzenia do pomiardw i kontroli,

— sposéb oraz form¢ gromadzenia wyniko6w pomiardw, zapis pomiaréw, a takze wyciaganych wnioskow,
proponowany sposéb i formeg przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;
Czes$¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo§¢ srodkdow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku i wytadunku materiatow ,
konstrukcji itp.,

—  sposéb zabezpieczenia i ochrony tfadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedur¢ pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwo$é, legalizacja urzadzen, itp.) prowadzonych
podczas dostaw materiatdw 1 wykonywania poszczegolnych elementow robot,

—  sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona
jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robdt i jakosci materiatéw. Minimalne wymagania co do
zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one

tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umowa.
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Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom
norm okreslajacych procedury badan.

6.3 Zakres kontroli

Wykonawca musi przewidzie¢, ze poszczegolne etapy wykonanych przez niego prac beda na jego koszt
kontrolowane przez odpowiednie stuzby Inwestora.

Z kazdej kontroli sporzadzony bgdzie protokét. Ewentualne niezgodnosci wykonanych robot beda usuwane
na koszt wykonawcy w terminie wyznaczonym przez Inwestora.

Kontroli podlega¢ beda min. nastgpujace urzadzenia (grupy urzadzen) i uktady:

rozdzielnice prefabrykowane niskiego napigcia,
wewngtrzne linie zasilajace wlz,

wylaczniki i roztaczniki niskiego napigcia,

uktady zasilania obwodow pomocniczych,

uktady sygnalizacji i sterowania,

ochrona przeciwporazeniowa przed dotykiem posrednim.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami normy PN-IEC 60364-6-
61:2000. W przypadku, gdy norma nie obejmuje jakiegokolwiek badania wymaganego w projekcie lub ST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inwestora.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inwestora.

Nalezy wykona¢ nast¢pujace pomiary i badania:

ciagtos$¢ przewodow ochronnych, w tym potaczen wyréwnawczych gtownych i dodatkowych,
pomiar rezystancji izolacji,

sprawdzenie samoczynnego wylaczenia zasilania,

sprawdzenie biegunowosci,

badanie wytacznikéw réznicowopradowych,

pomiar rezystancji uziemienia,

pomiar natgzenia o§wietlenia podstawowego i awaryjnego,

zataczanie punktow §wietlnych zgodnie z zatozonym programem.

Pomiary natezenia o$wietlenia podstawowego nalezy wykona¢ zgodnie z norma PN-EN 12464-1 Swiatto o
o$wietlenie. O$wietlenie miejsca pracy. Cze$¢ 1: Miejsca pracy we wngtrzach.

Pomiary natgzenia o$wietlenia awaryjnego nalezy wykona¢ zgodnie z norma PN-EN 1838:2005
Zastosowania o§wietlenia — o$wietlenie awaryjne.

6.5 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportdéw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pdzniej jednak niz w terminie okreSlonym w programie zapewnienia jako$ci. Wyniki badan (kopie) beda
przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych,
przez niego zaaprobowanych.

6.6 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
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Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

Deklaracje zgodnosci Iub certyfikat zgodnoséci z Polska Norma lub aprobata techniczna, w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacja okre§lona powyzej i
ktore spetniaja wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktéorych ww. dokumenty sa wymagane przez projekt lub ST, kazda partia
dostarczona do robdt bgdzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikdéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawcg Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan begda odrzucone.

6.7 Dokumenty budowy

6.7.1  Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé
za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu roboét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy begdzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane
trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zatacznika
i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inwestora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

dateg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

uzgodnienie przez Inwestora programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

terminy rozpoczegcia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

uwagi i polecenia Inwestora,

daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

zgloszenia i1 daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg$ciowych i ostatecznych
odbiordéw robot,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;j,

dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,

dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.
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Decyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia lub
zajgciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inwestora do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

6.7.2  Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementéw
rob6t. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

6.7.3  Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢ rowniez nastepujace dokumenty:

pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

protokoty przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robot,

protokoty z narad i ustalen,

korespondencjg na budowie.

6.7.4  Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bgda przechowywane przez Wykonawcg¢ w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentdw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bgda zawsze dostgpne dla Inwestora i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

7.1 Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projektows i
ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostanag
poprawione wg instrukcji Inwestora na pi$mie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu miesigcznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inwestora.

Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inwestora. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.2 Zasady okreSlania iloSci robét i materialow

Dhugosci 1 odlegtos$ci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowe;j.
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Jesli projekt, ST lub przedmiar robét wlasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda
wyliczone w m’ jako dtugo$é pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktoére maja by¢é obmierzone wagowo, bgda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami projektu, przedmiaru robot lub ST.

Jednostka obmiarows dla instalacji elektrycznej sa :
—  [kpl] — rozdzielnice
—  [szt] — urzadzenia,
—  [m] —kabli i przewodow.

7.3 Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inwestora.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bgdzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czg¢§ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w
przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposdb zrozumialy
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zalacznika do rejestru obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. Odbior robét budowlanych

8.1 Proby odbiorcze

W momencie gdy wykonawca uzna, ze prace montazowe zostaly zakonczone i ze wyregulowanie
uruchomionej instalacji jest zakonczone, to zawiadamia on wowczas Inwestora, aby ten w odpowiednim
czasie wyznaczyt swoich przedstawicieli, ktorzy beda obecni przy czynno$ciach odbiorczych instalacji.

Przedstawiciele Inwestora w obecno$ci wykonawcy przeprowadzaja kontrole, sprawdzenia i proby instalacji
i ewentualnie zobowiazuja wykonawcg do usunigcia stwierdzonych usterek.

Wowczas gdy w.w. sprawdzian, powtorzony w razie potrzeby, jest zadowalajacy, wykonawca zawiadamia
pisemnie Inwestora podajac proponowany termin gotowosci instalacji do odbioru koncowego.

Wykonawca musi w tym samym czasie przekaza¢ Inwestorowi:

— instrukcje pracy i obshugi urzadzen,

— dokumentacj¢ powykonawcza ( w formie uzgodnionej z Inwestorem),

— szczegdlowy raport zawierajacy co najmniej wykaz i charakterystyke zainstalowanych urzadzen oraz
wyniki przeprowadzonych badan i pomiardw,

— atesty i aprobaty techniczne zainstalowanych aparatéw , urzadzen , przewodow i kabli.

Wykonawca dostarczy wszystkie urzadzenia potrzebne do przeprowadzenia prob i przeprowadzi wszystkie
regulacje i zmiany, ktore okazatyby si¢ konieczne dla prawidtowego funkcjonowania obiektu.
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8.2 Rodzaje odbioréw robét

W zalezno$ci od ustalen zawartych w umowie, lub w projekcie lub odpowiednich ST, roboty podlegaja
nastgpujacym etapom odbioru:

odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
odbiorowi czesciowemu,

odbiorowi ostatecznemu,

odbiorowi pogwarancyjnemu.

83 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i jako$ci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru roboét dokonuje Inspektor Nadzoru oraz przedstawiciele wilascicieli tych sieci i urzadzen
podziemnych jakie zostaly w trakcie robot odkryte i zabezpieczone, zgodnie z treScia wlasciwych
uzgodnien.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inwestora. Odbioér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3
dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.

Jako$¢ i ilo§¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikoéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa lub ST i uprzednimi ustaleniami.

8.4 Odbidr czesciowy

Odbior czegsciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czg$ci robot. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.5 Odbior ostateczny robot

8.5.1  Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inwestora. Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robdt i przyjecia dokumentdéw, o ktorych mowa w punkcie
8.5.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inwestora i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z
dokumentacja projektowa lub ST.

W toku odbioru ostatecznego roboét komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjgtych w trakcie odbioréw
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupehiajacych komisja
przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako§é wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa lub ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
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wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo, komisja dokona potracefr, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.5.2  Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona
w trakcie realizacji umowy,

ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i rejestry obmiar6w (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z projektem lub ST,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materialdw zgodnie z projektem lub ST,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robét uzupehiajacych
wyznaczy komisja.

8.5.3  Odbiér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.5 ,,0dbior
ostateczny robot”.

9. Sposdb rozliczen robot tymezasowych i prac towarzyszacych

9.1 Ustalenia ogélne

Prace elektryczne objgte niniejsza ogdlng specyfikacja techniczna objgte sa rozliczeniem ryczattowym
badz ryczattowo ilosciowym w zaleznosci od zakresu wykonywanych prac.

Oferent jest zobowiazany do zasiggnigcia w trakcie opracowywania swojej oferty koniecznych informacji
odnoénie wszelkich dokumentow bedacych podstawa przetargu. Obowiazkiem oferenta jest ztozenie oferty
ryczattowej uwzgledniajacej wszelkie dostawy i prace konieczne do wykonania instalacji w taki sposob, aby
spelnialy wymagania Inwestora ireprezentowaly wymagany standard. Oferent jest zobowiazany do
uwzglednienia przy opracowywaniu oferty wszelkich informacji zawartych w dokumentacji iinnych
dokumentach przekazanych przez Inwestora. W wypadku jakichkolwiek niejasnosci nalezy sig
skontaktowaé z projektantem.

Przy rozliczeniach nalezy kazdorazowo kierowaé si¢ odpowiednimi ustaleniami zawartymi w umowie
pomigdzy Inwestorem a Wykonawca.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych obejmuje wszystkie warunki
okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

10. Dokumenty odniesienia i przepisy zwiazane

Ustawa z dnia 07.07.1994r. — Prawo Budowlane (tj. Dz.U. Nr 207, poz. 2016, z 2003r. z pdzn. zm.) i aktami
wykonawczymi do tych ustaw,
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Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. Nr 47, poz. 401),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 108, poz. 953),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75, poz. 690 z p6zn. zm.).

PN-IEC - 60050-195:
2001

Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Uziemienia i ochrona

przeciwporazeniowa
PN-IEC - 60050-441: Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki — Czgs¢ 441:
2003 Aparatura rozdzielcza, sterownicza i bezpieczniki
PN-IEC - 60050-442: Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Sprzet
2000 elektroinstalacyjny.
PN-IEC - 60050-448: Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki —
2001 Elektroenergetyczna automatyka zabezpieczeniowa

PN-IEC - 60050-826:
2000/Ap1:2000

Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Instalacje
elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-EN 12665:2003 (U)

’

Swiatto i o§wietlenie. Podstawowe terminy oraz kryteria okreslania
wymagan dotyczacych o§wietlenia

PN-EN 12464-1:2004

Technika $wietlna. O$wietlenie miejsc pracy. Czgs¢ 1: Miejsca pracy
wewnatrz pomieszczen

PN-EN 1838:2005

Zastosowania o§wietlenia. O$wietlenie awaryjne

PN-92/N-01256.02

Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja

N SEP-E-004

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa

PN-IEC- 60364 wszystkie
arkusze

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-E-05115:2002

Instalacje elektroenergetyczne pradu przemiennego o napigciu wyzszym
od1kV

PN-E-05033:1994

Wytyczne do instalacji elektrycznych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-EN 50310:2006(U)

Stosowanie potaczen wyréwnawczych i uziemiajacych w budynkach z
zainstalowanym sprzgtem informatycznym.

PN-E-05204:1994

Ochrona przed elektrycznoscia statyczna. Ochrona obiektow, instalacji i
urzadzen. Wymagania

PN-IEC-61024-
1:2001/Ap1:2002

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasady ogélne

PN-IEC-61024-1-
1:2001/Ap1:2002

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasady og6élne. Wybor
poziomoéw ochrony dla urzadzen piorunochronnych

PN-IEC-61024-1-2:2002

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogdlne. Przewodnik
Badanie, Projektowanie ,montaz, konserwacja i sprawdzania urzadzen

piorunochronnych.
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PN-IEC-61312-1:2001

Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym. Zasady
ogoblne.

PN-IEC-61312-2:2003

Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym. Czg$¢ 2:
Ekranowanie obiektow, potaczenia wewnatrz obiektéw i1 uziemienia

PN-86/E-05003.01

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Wymagania ogolne.

PN-86/E-05003.03

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Ochrona obostrzona.

PN-86/E-05003.04

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Ochrona specjalna.

PN-EN 60529:2003

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

PN-91/E-05010

Zakresy napigciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych

PN-88/E-08501

Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa

PN-EN 60909:2002 (U)

Prady zwarciowe w sieciach trojfazowych pradu przemiennego. Czgs¢ 0:
Obliczanie pradow




